
  
FEATURES

MIKADO  
FIND

MIKADO  
SELECT

MIKADO  
CONTROL

Roboteranbindung inkl. kollisionsgeprüfter Bahnplanung

Virtuelle Simulationsumgebung

Szenenerstellung

Kollisionsüberwachung

Ablaufprogrammierung

Griff-Planung

Hand-Auge Kalibrierung (Produktfunde in Roboterkoordinaten)

Suchparameter speichern für automatische Produktwechsel

Produkte finden und Ausgabe von Positionsdaten

3D Punktwolke inkl. Einstellmöglichkeiten

SPS Schnittstelle  

(für Griff)

OPC-UA OPC-UA und gängige SPS-Schnittstellen


